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La presente invention concerne un dispositif de 
commande manuelle de la position de moyens de 
commutation presentant deux positions extremes et une 



5 maneton et commandant 1 ' alimentation electrique d'un 
moteur de manoeuvre d'un element de fermeture, 
d' occultation ou de protection solaire. 

Deux positions des moyens de commutation permettent 
10 1 ' alimentation du moteur pour le faire tourner 
respectivetnent dans un premier sens de rotation et 
dans un second sens de rotation. La troisieme position 
des . moyens de commutation est une position dans 
laquelle le moteur n'est pas alimente. 



De la demande de brevet EP 0 936 342, on connait un 
dispositif de commande comprenant un interrupteur 
controlant 1 ' alimentation d'un moteur et des moyens 
d'actionnement de cet interrupteur. Ces moyens 
20 d'actionnement sont constitues d'un dispositif 
mecanique bistable pouvant occuper un premier etat 
dans lequel 1 ' interrupteur est ferme et un second etat 
dans lequel 1 ' interrupteur est ouvert . 

25 Le mecanisme bistable est constitue d'une piece 
cylindrique mobile en translation et en rotation dans 
une pidce tubulaire cylindrique fixe a laquelle elle 
est liee par 1' action d'un ergot de la piece mobile 
sur une rampe de la piece fixe. La piece mobile est 

30 poussee vers 1 ' interrupteur par un ressort et est 
reliee a un organe de traction actionnable 



position intermediaire, muni d'une manivelle et d'un 



15 
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manuellement permettant de deplacer la piece mobile 
contre 1' action du ressort . Le dispositif est amene 
dans son premier etat par une action sur 1 ' organe de 
traction et amene dans son deuxieme etat, soit par une 
5 seconde action sur 1' organe de traction, soit par un 
couple resistant exerce sur le moteur entrainant un 
mouvement de rotation relatif entre la piece mobile et 
la piece fixe. 

10 Du brevet FR 1 02 5 3 84, on connait un dispositif de 
' commande electrigue d'un moteur pour la manoeuvre de 
volets et portes permettant 1 7 alimentation du moteur 
dans un sens ou dans 1' autre par une action manuelle 
et 1' arret automatique du moteur lorsque le volet ou 

15 la porte atteint une fin de course* Ce dispositif 
comprend un interirupteur inverseur triphase rotatif 
pouvant etre place dans trois positions correspondant 
a I 7 alimentation du moteur dans deux sens et a 1' arret 
du moteur. Les mises en positions d 7 alimentation sont 

20 effectuees grace a deux cables entrainant en rotation 
l'arbre de 1 7 interrupteur portant les contacts. La 
mise en position arret du moteur peut etre effectuee 
par une action sur les cables pour ramener 
l 7 interrupteur dans sa position intermediaire . Lorsque 

25 la porte ou le volet arrive en bout de course, des 
carries cooperent avec des leviers pour ramener l 7 arbre 
de 1 7 interrupteur portant les contacts dans sa 
position intermediaire. 

30 De telles realisations presentent des inconvenient s . 
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La premiere realisation ne permet pas de mettre la 
porte ou le volet en mouvement dans un sens puis dans 
1' autre par une meme action manuelle. 

5 La deuxieme realisation le permet, cependant, les 
actions doivent etre exercees sur deux organes 
differents, l'un perraettant la montee, 1' autre la 
descente, et 1 ' architecture de cette realisation est 
complexe / couteuse et necessite beaucoup de place. 

10 

De la demande de brevet FR 2 813 456, on connait un 
dispositif de commande manuelle d'un moteur electrique 
pour volet roulant . II comporte une platine solidaire 
d'un moteur electrique. Cette platine presente deux 

15 logements recevant respectivement un barillet et un 
interrupteur . Une tringle liee . a une couronne et 
traversant la paroi de la platine permet de faire 
tourner le barillet grace a un systeme de roue a. 
rochet. Le mouvement de rotation du barillet est 

20 transforme par un systeme bielle-manivelle en un 
mouvement de translation d'un coulisseau entrainant 
1 ' interrupteur . Lorsque le volet roulant arrive en fin 
de course, des moyens permettent de rappeler 
1 ' interrupteur dans une position d'equilibre dans 

25 laquelle le moteur n'est pas alimente. 

Ce dispositif presente des inconvenients . Ses 
nombreuses pieces en mouvement le rendent complique. 
De plus, lorsque le volet est arrive en fin de course, 
30 il faut agir deux fois sur la tringle pour lui 
commander de se deplaceir dans le sens oppose. 
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L' invention a pour but de realiser un dispositif de 
commande manuelle palliant ces inconvenients . En 
particulier, 1' invention se propose de realiser un 
5 dispositif simple permettant, par une seule action sur 
une tringle, de commander le changement d'etat du 
moteur de manoeuvre de 1' element de fermeture, 
d' occultation ou de protection solaire. En outre, le 
dispositif doit autoriser 1' arret de 1 ' alimentation du 
10 moteur lorsque 1' element entraine arrive en bout de 
course , 

Le dispositif de commande selon 1' invention est 
caracterise* en ce qu'il presente un tiroir mobile en 
15 translation et muni de chemins dans lesquels se 
deplace le maneton. 

Le tiroir peut §tre rappele dans une position de repos 
par un moyen elastique. 

20 

Selon un premier mode de realisation du dispositif, le 
tiroir peut etre muni d'un moyen d'aiguillage du 
maneton permettant d'amener les moyens de commutation 
dans les positions suivantes par actions successives 
sur le tiroir : 

position intermediaire, 
premiere position extreme, 
position intermediaire, 
deuxi erne position extreme, 
position intermediaire. 
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Selon un deuxieme mode de realisation du dispositif, 
les chemins du tiroir peuvent etre munis de rampes et 
de marches et peuvent presenter des rainures en T 
cooperant avec le maneton presentant un epaulement 
5 pour constituer un circuit permettant d'amener les 
moyens de commutation dans les positions suivantes par 
actions successives sur le tiroir : 

position intermediaire, 

premiere position extreme, 
10 - position intermediaire, 

deuxieme position extreme, 

position intermediaire. 

Le moyen d'aiguillage peut comprendre une bascule 
15 mobile en rotation autour d'un axe parallele a l'axe 
du maneton, presentant deux positions stables et munie 
de trois bras . 



Le tiroir peut presenter des chemins munis de moyens 
20 autorisant la circulation du maneton dans ceux-ci dans 
un seul sens . 

Les moyens autorisant la circulation du maneton dans 
un seul sens peuvent comprendre des languettes 
25 elastiques ou une rampe et des marches creant des 
chemins presentant plusieurs niveaux par rapport a la 
direction de l'axe du maneton, et des moyens de rappel 
du maneton au fond de ces chemins. 
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Le dessin annexe represente, a titre d'exemples, deux 

modes de realisation du dispositif de commande 
manuelle selon 1' invention. 

5 La figure 1 est une vue en coupe d'un premier mode de 
realisation du dispositif de commande manuelle selon 
1' invention. 

La figure 2 est une vue en coupe selon le plan II-II 
10 de la figure 1 de ce mode de realisation. 

La figure 3 est une vue similaire a celle de la figure 
1, le tiroir etant represents dans une autre position. 

15 La figure 4 est une vue en coupe transversale des 
moyens de commutation. 

Les figures 5a a 51 sont des vues schematiques du 
dispositif de commande selon le premier mode de 
20 realisation, represents dans des positions successives 
du tiroir. 

Les figures 6 'et 7 sont des vues en coupe du 
dispositif de commande selon une premiere variante du 
25 premier mode de realisation, le tiroir etant 
represents dans deux positions. 

La figure 8 est une vue en coupe du dispositif de 
commande selon une deuxieme variante du premier mode 
30 de realisation. 
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La figure 9 est une vue schematique du dispositif de 
commande selon cette deuxieme variante. 

La figure 10 est une vue schematique du dispositif de 
commande selon une troisietne variante du premier mode 
de realisation. 

La figure 11 est une vue de face du tiroir du 
dispositif de commande selon un deuxieme mode de 
realisation. • 

Les figures 12 et 13 sont des vues en coupe partielle 
selon les plans XII-XII et XIII-XIII du tiroir du 
dispositif de commande selon le deuxieme mode de 
realisation. 

Les figures 14a a 14j sont des vues schematiques du 
dispositif de commande selon le deuxieme mode de 
realisation, represente dans des positions successives 
du tiroir. 

Le dispositif de commande, represente a la figure 1, 
comprend principal ement un arbre 2 mobile en rotation* 
dans un alesage 44 realise dans un bati 10 et lie en 
rotation a son extremite par un accouplement 3 et 4 a 
une manivelle 5 terminee par un maneton 6 et un tiroir 
1 mobile en translation dans une chemise 9 solidaire 
du bati 10. Ce dispositif de commande permet 
1 ' alimentation electrique d'un moteur entrainant une 
charge telle qu'un volet, une porte ou tout autre 
element . 
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L'arbre 2 et le bati 10 cooperent pour realiser des 
moyens de commutation du courant lors de la rotation 
de l'arbre 2 dans le bati 10. Comme represents 
5 schema tiquement a la figure 4, l'arbre presente des 
bornes 45 le long de son axe longitudinal destinees a 
venir en contacts avec des bornes 42 disposees 
axialement dans l'alesage 44 ou avec des bornes 43 
disposees axialement dans l'alesage 44, selon le sens 

10 dans lequel on tourne l'arbre. La position A, 
representee a la figure 4a, dans laquelle les bornes 
45 et 42 sont en contact permet la fermeture d'un 
circuit electrique de raaniere a alimenter le moteur 
(non represents) pour le faire tourne r dans un premier 

15 sens de rotation. La position C, representee a la 
figure 4c/ dans laquelle les bornes 4 5 et 43 sont en 
contact permet la fermeture d'un circuit electrique de 
maniere a alimenter le moteur pour le faire tourner 
dans un deuxieme sens de rotation. La position B, 

20 representee a la figure 4b, dans laquelle les bornes 
45 ne sont en contact avec aucune autre permet 
1'ouverture du circuit d' alimentat ion du moteur. 

L'arbre 2 presente a une de ses extremites une forme 
25 hexagonale creuse 3 recevant une manivelle 5 munie 
d'une forme hexagonale male 4 et d'un maneton 6. 
L'arbre 2 et la manivelle 5 sont lies en rotation par 
ces formes complement aires 3 et 4 . 

30 L'arbre peut aussi ne presenter aucun contact 
electrique et consister en un simple arbre de 
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transmission dont la fonction est de positionner un 



fonction de la position du maneton 6 dans le tiroir. 

5 Le tiroir 1 est en liaison glissiere dans la chemise 
9. Son axe de translation est perpendiculaire a 1 ' axe 
de rotation 7 de l'arbre 2. Le tiroir 1 et la chemise 
9 presentent respectivement une oreille 12 et une 
oreille 11, chacune munie d'un trou. Les extrSmites 
10 d'un ressort 8 permettant de rappeler le tiroir 1 au 
fond de la chemise 9 sont articulees dans ces trous . 

Le tiroir 1 presente une autre oreille 13 opposee a 
1' oreille 12. Cette oreille 13 est, elle aussi, munie 

15 d'un trou a partir duquel, comme represents a la 
figure 3, on peut, au moyen d'une tringle 14, 
appliquer au tiroir 1 des efforts de traction de 
maniere a deplacer celui-ci en translation contre 
1' action du ressort de rappel 8. 

20 Le tiroir 1 est muni de chemins 20 et 21 dans lesquels 
se deplace le maneton 6. Un ressort a lamelle 17 
rappelle le tiroir 1 contre le maneton 6 de maniere & 
ce que celui-ci se deplace en permanence au fond des 
chemins 20 et 21. Ces chemins 20 et 21 presentent des 

25 niveaux diff brents par rapport a l'axe de rotation 7 
de 1 ' arbre 2 . 

Le maneton 6 peut passer du niveau inferieur, dans 
lequel il se deplace a la figure 1, au niveau 
30 superieur, dans lequel il se deplace a la figure 3, 
grace a une rampe 27. En effet, lorsque le maneton se 



interrupteur, par exemple integre" au moteur, en 
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deplace dans le chemin inferieur et qu'il arrive en 
contact avec la rampe 27 par le biais du deplacement 
du tiroir 1 sous l'effet d'un effort de traction sur 
la tringle 14, 1' action de contact du maneton 6 sur le 
5 tiroir 1 repousse ce dernier contre 1 ' action du 
ressort 17. Ainsi, le maneton 6 peut gravir la rampe 
27. 

Le maneton 6 peut aussi passer du niveau superieur, 
10 dans lequel il se deplace a la figure 3, au niveau 
inferieur, dans lequel il se deplace a la figure 1, 
grace a des marches 24a et 24b representees a la 
figure 2. Dans ce cas, c'est le ressort 17 qui 
rappelle le tiroir 1 dans une position dans laquelle 
15 le maneton 6 est au fond du chemin 21. 

Le tiroir 1 presente une bascule 15 mobile en rotation 
autour d'un axe parallele a 1'axe 7 de 1'arbre 2. 
Cette bascule 15 presente deux positions stables 

20 symetriques par rapport a 1 ' axe de translation du 
tiroir 1. Elle est constitute de deux bras lateraux et 
d'un bras central. Comme represents a la figure 2, 
elle permet de diriger le maneton dans le chemin A, 
grace au contact du maneton 6 sur son bras central, 

25 puis elle bascule dans son autre position stable au 
moment du passage du maneton 6 dans le chemin A par 
contact du maneton 6 sur son bras lateral obturant le 
chemin A. De cette maniere, lors du prochain passage 
du maneton 6 sur la rampe 27, celui-ci sera dirige 

30 dans le chemin B. 



• 
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Les deplacements transversaux du maneton 6 dans les 
chemins du tiroir 1 provoquent des rotations de 
I'arbre 2 dans le bati 10 de maniere a provoquer 
1' alimentation du moteur pour le faire tourner dans un 
5 premier sens, ou 1 ' alimentation du moteur pour le 
faire tourner dans un deuxi^me sens ou I 7 arret du 
moteur. 

On se refere maintenant aux figures 5a a 51 
10 reprSsentant le parcours que va suivre le maneton 6 
lors de trois actions successives sur la tringle 14. 

A la figure 5a, le maneton 6 est dans sa position 
intermediaire B par rapport a son mouvement de 

15 basculement autour de l'axe 7 de I'arbre 2. Cette 
position correspond a 1' arret du moteur. A partir de 
cette position, on applique un effort F de traction 
sur le tiroir 1 via la tringle 14. Ceci a pour effet 
le deplacement du tiroir 1 par rapport a la chemise 9, 

20 et, par consequent, le deplacement du maneton 6 par 
rapport au tiroir 1. 

Sous 1' action de* cet effort F, le maneton 6 franchit 
la rampe 2 7 et vient en contact avec le bras central 
25 de la bascule 15 comme represents a la figure 5b. 

Tou jours sous 1' action de 1' effort F, comme represents 
a la figure 5c, le maneton 6 se deplace le long d'une 
rampe 22a et fait basculer la bascule 15 dans son 
30 autre position d'equilibre. Une fois le maneton 6 
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arriv<§ a 1'extremite de la rampe 22a, on supprime 
1' effort de traction F. 

Comme represente a la figure 5d, le tiroir 1 est 
5 entrain^ par le ressort 8 exercant un effort de rappel 
R et ayant pour consequence la venue en contact du 
maneton 6 avec la rampe 23a. Le maneton se deplace sur 
cette rampe 23a jusqu'a se retrouver dans la position 
representee a la figure 5e. 



Le ressort 8 appliquant toujours un effort de rappel, 
le maneton 6 se deplace en franchissant la marche 24a 
jusqu'a venir dans la position stable representee a la 



Dans cette position, le moteur est alimente et tourne 
dans un premier sens de rotation. Des que l'on veut 
arreter le moteur, on applique de nouveau un effort de 
traction P sur la tringle 14, comme represente a la 
20 figure 5g. Le maneton 6 vient alors en contact contre 
la marche 24a et se deplace contre celle-ci puis 
contre la rampe 25a jusqu'a son extremite comme 
represents a la figure 5h. 

25 Des lors, on supprime 1' effort de traction, et , sous 
l'effet de 1' effort de rappel R, le maneton vient en 
contact avec la rampe 2 6a et se deplace le long de 
celle-ci comme represente a la figure 5i. 



10 



figure 5f. 



15 
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Arrive a l'extremite de cette rampe 26a, le maneton 6 
se retrouve dans sa position stable de la figure 5a. 
Dans cette position, le moteur n'est pas alimente. 

5 Lorsqu'on applique un nouvel effort F de traction sur 
le tiroir 1 par le biais de la tringle 14, le maneton 

6 franchit de nouveau la rampe 2 7 et vient en contact 
avec le bras central de la bascule 15 comme represents 
a la figure 5k. Des lors, le maneton 6 va suivre un 

10 trajet symStrique, par rapport a l'axe de coulissement 
du tiroir, au trajet decrit au fil des figures 5a a 5j 
ayant pour consequence une alimentation differente du 
mote.ur de maniere a le faire tourner dans un deuxieme 
sens de rotation. 

15 

Lorsque 1 7 element entraine par le moteur arrive en 
bout de course, des moyens connus de l'homme du metier 
permettent de positionner les moyens de commutation 
dans leur etat « arret du moteur ». Ceci se fait par 
20 une rotation des moyens de commutation autour de l'axe 

7 de l'arbre 2 et a pour consequence le deplacement du 
maneton 6 dans le tiroir 1 comme represents a la 
figure 51 . Le maneton se retrouve alors dans une 
position stable representee a la figure 5j . 

25 

Une premiere variante de ce mode de realisation est 
representee aux figures 6 et 7 . Le dispositif de 
commande 40 represents a ces figures differe du 
dispositif precedemment decrit en ce que le tiroir 1 
30 n'est pas rappele en contact avec le maneton. En 
effet, dans ce cas, c'est la manivelle 41 qui est 
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constitute de lamelles elastiques permettant de 
rappeler le maneton 6 au fond des chemins du tiroir 1. 

Une deuxieme variante de ce mode de realisation est 
5 representee aux figures 8 et 9. Le dispositif de 
commande 5 0 represents a ces figures differe des 
dispositifs prScSdemment decrits en ce que les chemins 
52 du tiroir 1 ne presentent qu'un seul niveau. Par 
consequent, des moyens de rappels du maneton 6 et des 
10 chemins 52 les uns avec les autres ne sont plus 
nScessaires . 

Cependant, des volets 51a et 51b articules autour 
d'axes horizontaux et constitues de languettes 

15 realisees en un materiau Slastique sont ajoutees dans 
les chemins 52. Elles sont destinees a remplacer les 
marches 24a et 24b des dispositifs decrits 
precedemment . En effet, ces volets 51a et 51b 
permettent le deplacement du maneton dans un seul sens 

20 dans les deux canaux lateraux verticaux du tiroir 1 
represented a la figure 9. II est a noter que les 
languettes peuvent aussi etre articulees autour d'axes 
paralleles au fond des chemins 52 . 

25 Une troisieme variante de ce mode de realisation est 
representee a la figure 10. he tiroir 1 du dispositif 
de commande represents a cette figure differe du 
tiroir decrit precedemment en ce qu'il ne prSsente pas 
de volet. Cependant, il presente des rampes 75a et 75b 

30 permettant, apres avoir applique* un effort sur le 
tiroir 1, d'amener le maneton 6 dans une position 
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stable telle que lorsqu' on agit de nouveau sur le 
tiroir 1, le mane ton 6 vient en contact d'une des 
rampes 76a ou 76b, puis en contact d'une des rampes 
77a ou 77b afin de 1 ' amener dans sa position stable 
5 correspondant a 1' arret du moteur. 

Lorsque le maneton 6 est dans sa position stable 
permettant 1 ' alimentation du moteur et que 1' element 
entraine par le moteur arrive en fin de course, les 
10 moyens de commutation etant ramenes dans leur position 
« arret du moteur », le maneton 6 agit sur la rampe 
78a ou sur la rampe 7 8b et deplace le tiroir 1 contre 
1' action du ressort de rappel 8 pour echapper a sa 
position d'equilibre « alimentation du moteur » . 

15 

Le tiroir 61 et le maneton 70 d'un deuxieme mode de 
realisation sont representes aux figures 11 a 13 . Ce 
maneton 70 differe du 'maneton des dispositifs 
precedemment decrits en ce qu'il presente un 

20 epaulement 71. Le tiroir 61 differe des tiroirs 
precedemment decrits en ce que les chemins presentent 
trois niveaux : un chemin 62 a un niveau inferieur, 
deux chemins 63 * et 64 a un niveau superieur et un 
chemin 65 a un niveau intermediaire . Le tiroir 61 

25 presente une rampe 6 6 permettant au maneton 70 de 
passer du chemin 62 au chemin 63 et une rampe 67 
permettant au maneton 7 0 de passer du chemin 65 au 
chemin 64. Le tiroir 61 presente une marche 68 
permettant au maneton de passer du chemin 63 au chemin 

30 65 et une marche 69 permettant au maneton 70 de passer 
du chemin 64 au chemin 62 . 
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En se referant aux schemas 14a a 141, on explique le 
principe de fonctionnement d'un tel dispositif . 

5 A la figure 14a, le maneton 70 est en contact avec le 
chemin 65. Apres action sur le tiroir 61, il se 
deplace et franchit la rampe 67 et se deplace 
transversalement jusqu'a arriver dans la position 
representee a la figure 14c et dans laguelle le moteur 
10 est alimente pour tourner dans un premier sens de 
rotation. L' action du ressort de rappel ramene ensuite 
le maneton dans une position stable representee a la 
figure 14d. 

15 Une nouvelle action sur le tiroir 61 permet de ramener 
le maneton 70 dans une position d'equilibre, 
representee a la figure 14h, dans laquelle le moteur 
n'est pas alimente. Le maneton est alors en contact 
avec le chemin 62. Une nouvelle action sur le tiroir 

20 61 permet comme represente a la figure 14i, de diriger 
le maneton vers la rampe 66 et de deplacer le maneton 
70 transversalement afin d'alimenter le moteur pour 
gu'il tourne dans un second sens de rotation. 

25 II est a noter que l'arbre 2 mobile en rotation dans 
le bati 10 peut etre stable dans les trois positions 
« alimentation du moteur dans un premier sens », 
« alimentation du moteur dans un deuxieme sens » et 
« arret du moteur ». Dans ce cas , lorsqu'il est dans 

30 une position d' alimentation du moteur, un effort du 
tiroir sur le maneton est necessaire pour le faire 
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basculer dans la position d' arret du moteur. On peut 
dans ce cas utiliser un tiroir qui n'est pas rappele 
dans une position de repos . II faut alors effectuer un 
mouvement de va-et-vient avec la tringle pour changer 
la position de 1 ' interrupteur . 
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Re ve nd i c a t i ons 

Dispositif (30 ; 40 ; 50) de commande manuelle de 
la position de moyens de commutations (42, 43, 45) 
presentant deux positions extremes A et C et une 
position intermediaire B, muni d'une manivelle 
(5 ; 41) et d'un mane ton (6 ; 70) et commandant 
1' alimentation electrique d'un moteur de manoeuvre 
d'un element de fermeture, d' occultation ou de 
protection solaire, caracteris^ en ce gu' il 
presente un tiroir (1 ; 61) mobile en translation 
et muni de chemins (20, 21 ; 52 ; 62, 63, 64, 65) 
dans lesquels se deplace le maneton (6 70) . 

Dispositif (3 0 ; 40 ; 50) de commande manuelle 
selon la revendication 1, caracterise en ce que le 
tiroir (1 ; 61) est rappele dans une position de 
repos par un moyen elastique (8) . 

Dispositif (30 ; 40 / 50) de commande manuelle 
selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce 
que le tiroir (1) est muni d'un moyen d'aiguillage 
(15) du maneton (6) permettant d'amener les moyens 
de commutation (42, 43, 45) dans les positions 
suivantes par actions successives sur le tiroir 
(1) : 

position intermediaire B, 
premiere position extreme A, 
position intermediaire B, 
deuxieme position extreme C, 
position intermediaire B. 
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4 . Dispositif de commande manuelle selon la 
revendication 1 on 2 , caracteris£ en ce que les 
chemins (62, 63, 64, 65) du tiroir (61) sont munis 

5 de rampes (66, 67) et de marches (68 , 69) et 

presentent des rainures en T cooperant avec le 
maneton (70) presentant un 6paulement pour 
constituer un circuit permettant d'amener les 
moyens de commutation (42, 43, 45) dans les 
10 positions suivantes par actions successives sur le 

tiroir (61) : 

position intermediaire B, 
premiere position extreme A, 
position intermediaire B, 
15 - deuxieme position extreme C, 

position intermediaire B. 

5. Dispositif (30 ; 40 ; 50) de commande manuelle 
selon la revendication 3, caracterise en ce que le 

20 moyen d'aiguillage (15) comprend une bascule (15) 

mobile en rotation autour d'un axe (16) parallele 
a 1'axe du maneton (6), presentant deux positions 
stables et rnunie de trois bras. 

Dispositif (30 ; 40 ; 50) de commande manuelle 
selon la revendication 1, 2, 3 ou 5, caracterise 
en ce que le tiroir (1) pr<§sente des chemins (20, 
21, 52) munis de moyens (24a, 24b ; 51a, 51b) 
autorisant la circulation du maneton (6) dans 
ceux-ci dans un seul sens. 
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Dispositif (50) de commande manuelle selon la 
revendication 6, caracterise en ce que les moyens 
autorisant la circulation du maneton (6) dans un 
seul sens comprennent des languettes elastiques 
(51a, 51b) . 

Dispositif de commande manuelle selon la 
revendication 6, caracterise en ce que les moyens 
autorisant la circulation du maneton (6) dans un 
seul sens comprennent une rampe (27) et des 
marches (24a, 24b) creant des chemins (20, 21) 
presentant plusieurs niveaux par rapport a la 
direction de l'axe du maneton, et des moyens (17 ; 
41) de rappel du maneton au fond de ces chemins 
(20, 21) . 



1 er depot 
- 1/7 - 





FIG.4a 



1 er depot 
- 3/7 - 



FIG. 5a 



FIG. 5b 



FIG. 5c 



22a 




FIG. 5e 



FIG. 5f 



FIG. 5g FIG, 5h 

15 




24a 



FIG. 5i 



FIG. 5j 



FIG. 5k 



4\ fa 




FIG. 51 




1 er depot 
- 6/7 - 



FIG. 12 




FIG. 11 




FIG. 14e FIG. 14f FIG. 14g FIG. 14h 






■ INETlTttr 
KUCQKAVt" 
L> PXOPAlXIt 

iHOUSTt»i«.it 



recue le 21/08/02 

BREVET D'INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la propridte intellectuelle - Uvre VI 




N° 11235"03 



OE PARTEM ENT OES BREVETS 

26 bis, rue de Saint Petersburg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 33 (1) 53 04 53 04 Telecopie : 33 (1| 42 94 86 54 



DESIGNATION D'INVENTEUR(S) Page N° 1 . / . I. 

(A fourntr dans !e cas oil les demandeurs et 
les inventeurs ne sont pas les mernes personnes) 



INV 



DB 113OW/270M1 



Vos references pour ce dossier (facultatij) 


B2 288FR 


N° D'ENREGISTREMENT NATIONAL 


1 Q2jQ^4Q3 ■ : 



Dispositif de conunande manuelle de 1 1 alimentation d'un 
moteur de manoeuvre d'un Element de f ermeture r d ' occultation 
ou de protection solaire* 



LE(S) DEMANDEUR(S) : 

SOMFY 

8 , Avenue de Margencel 
74300 CLUSES 



DESIGNE(NT) EN TANT QU'INVENTEUR(S) : 



fif Nom 



Prenoms 



Adresse 



Rue 



Code postal et ville 



Societe d'appartenance (facultatij) 



COUVREUR 



Jer6me 



3 , Route du Chene 



7,4;5 7 Ql THORENS-GLIEKES 



gj Nom 



DUMAZ 



Prenoms 



Dominique 



Adresse 



Rue 



190, R ue Leon Curral 



Code postal et ville 



Societe d'appartenance (facullalif) 



17 4.7.0 HI SALLANCHES 



Prenoms 



Adresse 



Rue 



Code postal et ville 



1 ! i 



Societe d'appartenance (facultatij) 



S'il y a plus de trois inventeurs, utilisez plusfeurs formulates. Indiguez en haut a droite le N° de la 

DATE ET SIGNATURE(S) 
DU <DES) DEMANDEUR(S) 
OU DU W1ANDATAIRE 
(Nom et quallte du signataire) 
Yvette SUEUR (CPI 92 



page suivi du nombre de pages. 




La iol n°78-17 du 6 janvier 1978 relative a Pinformsfoque, aux fichiers et aux liberies s'applique aux reponses faites a ce formulaire. 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de I'lNPI. 



This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

□ FADED TEXT OR DRAWING 

t BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 
SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

jfa LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



